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LIN, BSS - 47 TeCTVPOBaHIIA PErynAaTOPOB AaHHOMO CIYXUT AN NOATBEPXAEHVIA BbI6OPa NHTepdelica
TWMa HEOBXOAVMO NOACOEANHITL 3eN1eHbIN MPOBOA K TeCTNPOBaHWA; HaxaTe Ha 3Ty KHOMKY BO Bpems
yNpaBAstoLLEeMy BXOAy, a 3aTeM BbibpaTb VHTepdelic TecTVpoBaHUA

COM.

B MeHI0 Bblbopa UHTepdelica CyxunT ans
V3MeHeHWS yKasaHHOro NHTepdeica;

HaxXaT/e Ha 3Ty KHOMKy BO Bpems TeCTVPOBaHMs
MO3BONSET U3MEHWTb 3HaUYEHNS 3a4aHHOMO
HanpsxeHVst;

RLO, SIG, P-D, L-RVC - 119 TeCTpOBaHA aHanorosbIx
pEerynsiTopoB HeO6XOAMMO NOACOEANHNTL 3eN1eHbINA
MPOBO/ K YNPaBAstoLLEMY BXOAY, @ CUHWIA — K BBIXOZY,
OMOoBeLLAoLLIEMY O TekyLLIeR Harpy3ke anbTepHaTopa
(DFM, FR). 3aTeMm BblbVpaem MHTEPECYHOLLIA HaC
NHTEpdenc:

RLO - Toyota P-D - Mazda
SIG - FORD L-RVC-GM
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Ekrany podstawowe

Ekran wyboru
interfejsu

zaznaczony interfejs,
wybdr strzatkami,
zatwierdzenie
klawiszem OK

Praca z urzgdzeniem

Ekran
testowania

wybrany interfejs ——
napiecie zadanie ——
napiecie w ukfadzie —
warto$c¢ obcigzenia —

Ekrany dodatkowe

TME

LIN T &5
CLASS 01

125V

12.8V
15%

Ekran
testowania LIN

wersja protokotu LIN —
producent
klasa regulatora —

Przyciski

(pojawiajg sie po nawigzaniu
potgczenia z regulatorem)

BSS BSSID 12 [l
12.5V

12.8V
15%

Ekran
testowania BSS

identyfikator
regulatora
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Main screens

Interface
selection screen

selected interface,
arrow selection,
confirmation by
the OK button

Operation

Testing
screen
selected interface
set voltage

voltage in the system —

load value

Additional screens (they appear when the connection

TME

LIN 1T <0
CLASS 01

12.5V

12.8V
15%

LIN testing
screen

LIN protocol version —
manufacturer
controller class  —

Buttons

with the controller is established)

BSS BSSID 12 Rl
125V

12.8V
15%

BBS testing
screen

controller D ——

LIN, BSS - aby testowac regulatory tego typu podfgczamy
zielony przewdd do wejscia sterujgcego a nastepnie
wybieramy interfejs COM.

RLO, SIG, P-D, L-RVC - aby testowac regulatory analogowe
podfgczamy zielony przewdd do wejscia sterujgcego oraz
niebieski przewdd do wyjscia informujgcego o aktualnym
obcigzeniu alternatora (DFM, FR). Nastepnie wybieramy
interesujacy nas interfejs:

RLO - Toyota P-D - Mazda
SIG - FORD L-RVC-GM
/f3cza
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stuzy do potwierdzenia wyboru interfejsu
testowania; wcisniety w trakcie testu spowoduje
powrét do menu wyboru interfejsu

w menu wyboru interfejsu stuzg do zmiany
zaznaczonego interfejsu;

wcidniete w trakcie testu spowodujg zmiane
wartosci napiecia zadanego;

LIN, BSS - in order to test the controllers of this type,
connect the green cable to the control input and select the
COM interface.

RLO, SIG, P-D, L-RVC - in order to test analogue
controllers, connect the green cable to the control input
and the blue cable to the input informing on the current
alternator loading (DFM, FR). Next, select the desired

interface:
RLO - Toyota P-D - Mazda
SIG - FORD L-RVC-GM
Connectors
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used to confirm the selected testing interface;
if pressed during a test; you will go back to the
interface section menu

in the interface selection menu, used to change the
selected interface;

if pressed during a test, the value of the set voltage
will be changed;




